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Rodzaj konstrukcji: 

G - bramka 

L - Liniowy 

Obszar skanowania: 

1 - skanowanie jednostronne 

2 - skanowanie dwustronne 

Ilość transportowanych warstw  

A - jedna warstwa palet 

B - dwie warstwy palet 

C - trzy warstwy palet 

Ilość transportowanych rzędów  

1 - jeden rząd palet 

2 - dwa rzędy palet 

3 - trzy rzędy palet 

Stanowisko ze skanerem ręcznym 

M - skaner  

2 - dwa rzędy palet 

3 - trzy rzędy palet 

Pomiar profilu: 

1 - z pomiarem profilu 

2 - bez pomiaru profilu 

Wysokość mierzonego profilu: 

XXX - wysokość w cm 

000 - jeżeli bez pomiaru 

Serwer danych: 

A- dedykowany 

X - przedsiębiorstwa 

Integracja z systemem nadrzędnym: 

1 - TAK 

0 - NIE 
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